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DIRECCIÓN DE LA INDUSTRIA AERONÁUTICA
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	UAV-GAVILÁN 
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	13. DETALLES DE LA ORDEN DE INGENIERÍA:

ARMADO DE LA ESTACIÓN GMT

	14.  PASOS A SEGUIRSE EN LA ORDEN DE INGENIERÍA 
	

	PASOS A CUMPLIR
	RESPONSABLE

	
	MECÁNICO
	INSPECTOR

	
	
	

	1.- EQUIPOS Y HERRAMIENTAS A UTILIZAR
	-------------
	--------------

	1.1 Destornillador estrella de 2.4mm

1.2 Destornillador plano de 2.4mm

1.3 Multímetro.
1.4 Ventilador de 110VAC.
1.5 Hexagonal

	
	

	2. OBSERVACIONES GENERALES
	-------------
	--------------

	2.1 Limpiar el área de trabajo para que se encuentre libre de elementos extraños a las operaciones de vuelo.
	
	

	3.- PROCEDIMIENTO
	-------------
	--------------

	3.1 Movilizar cuidadosamente hasta el lugar donde se la vaya a instalar la mesa móvil de la estación terrena sistema EnerLinks y la caja de transporte y protección del sistema de antena de tierra EAS, 
	
	

	3.2 Luego de haber colocada la mesa en su lugar presionar los seguros de las ruedas de la mesa móvil de la estación terrena EnerLinks. 
	
	

	3.3 Instalar el trípode de la antena a una distancia máxima de 3 metros de separación de la mesa móvil.   
	
	

	3.4 Colocar la caja de transporte y protección del sistema EAS cerca del trípode y levantando los seguros  abrirla  como se indica en la Figura Nº 1.
	
	

	3.5 Verificar que se encuentre el dipolo de la antena parabólica y la estructura completa del sistema EAS con el plato de la antena parabólica. Éstos elementos se muestran en la Figura Nº 2.
	
	

	3.6 Sujetar la estructura del sistema EAS con las manos y sacar cuidadosamente  de la caja de transporte y protección del sistema EAS.  
	
	

	3.7 Insertar y asegurar la estructura que contiene las antenas parabólica y omnidireccional (Sistema EAS) en el trípode según el manual EnerLinksTM III Antena Station User’s Guide Document Number: 1090942 Rev-002.
	
	

	3.8 Desenrollar el rollo de cables de RF, control y energía EAS-GMT ubicados en la mesa móvil hasta llegar a la estructura del sistema EAS. 
	
	

	3.9 Insertar los conectores de los cables de RF, control y energía EAS-GMT en la estructura del sistema EAS según las etiquetas colocadas en los conectores y los cables como se muestra en la Figura Nº 3.  
	
	

	3.10 Aflojar el tornillo de sujeción de la tapa de protección de equipos del sistema EAS, y abrir la tapa, mostrados en la Figura Nº 4.
	
	

	3.11 Sacar el dipolo de la antena parabólica de la caja de transporte y protección del sistema EAS e Insertar en el agujero que existe en el medio de la antena y asegurar el dipolo ajustando los tornillos de sujeción del dipolo de la antena parabólica.
	
	

	3.12 Cerrar la tapa de protección de equipos del sistema EAS y ajustar el tornillo de sujeción de la tapa. 
	
	

	3.13 Aflojar los tornillos de la base que sostiene la antena omnidireccional y retirar la base, girar la base colocando la antena omnidireccional hacia arriba, y ajustar los tornillos como se muestra en la Figura Nº 5.     
	
	

	3.14 Retirar la caja de transporte y protección del sistema EAS colocando en un lugar que no interfiera con las operaciones del UAV.
	
	

	3.15 Nivelar y elevar el  trípode que sostiene el sistema EAS. 
	
	

	3.16 Colocar la GMT sobre la mesa móvil y dentro del cobertor de la GMT según se muestra en la Figura Nº 6.
	
	

	3.17 Desenrollar  el rollo de cable de datos del sistema EnerLinks hasta que el extremo que contienen los conectores militares de 10 posiciones lleguen a la caja de distribución de datos del sistema EnerLinks ubicada en la esquina inferior  izquierda de la estación EMCT.     
	
	

	3.18 Insertar los conectores militares de 10 posiciones y el conector BNC hembra en sus respectivos lugares siguiendo las etiquetas colocadas en la caja de distribución de datos y los cables, según se muestra en la Figura Nº 8.
	
	

	3.19 Desenrollar el rollo de cable de energía de 110VAC y conectar en una toma de 110VAC dentro de la estación terrena EMCT.
	
	

	3.20 Verificar que los conectores DB9 de comunicación serial RS232 se encuentren conectados en los conversores RS232-422, además verificar que se encuentre conectado al Switch Magnum S14P el conector RJ45 que sale del cable PRIMARY DATA/CONTROL de la estación GMT mostrados en la Figura Nº 10. 
	
	

	3.21 Liberar los cables de datos del  extremo del rollo de cable que queda en la mesa móvil y proceder a conectar los cables que contiene las borneras de 5 posiciones en los conversores RS232-422 según las etiquetas que se encuentran integradas tanto en los conversores como en los cables, indicados en la Figura Nº 9.
	
	

	3.22 Conectar el conector BNC macho en la salida de video análogo de la estación GMT según se muestra en la Figura Nº 11.
	
	

	3.23 Conectar el conector RJ45 del rollo de cable de datos en el Switch Magnum S14P de 4 puertos.
	
	

	3.24 En la GMT insertar los conectores SMA en la sección de conexión de RF correspondientes a la banda C según las etiquetas indicadas en los cables y en la estación GMT, según se muestra en la Figura Nº 11.
	
	

	3.25 Insertar en la GMT los conectores: conector militar 801-007-16NF6-4SA correspondiente al voltaje de la GMT 28VDC.  Conector Primary Data/Control 801-008-16NF16_55PA correspondiente a las señales de comunicación. Y conector Auxiliary Data/Audio 801-008-16NF16-55PB que pertenece a las señales de control del sistema EAS.
	
	

	3.26 Verificar que tanto el cable de voltaje de la estación GMT como el cable de voltaje del sistema EAS se encuentren correctamente conectado a los terminales de la fuente de 28VDC. 
	
	

	3.27 Verificar que los cables de alimentación de voltaje de cada conversor serial RS232-422 se encuentren conectados por medio de las borneras de 2 posiciones a un cargador de 12VDC.
	
	

	3.28 Verificar que el Switch Magnum S14P y el ventilador ubicado en la parte trasera de la fuente de 28VDC se encuentren conectados a un cargador de 12VDC.
	
	

	3.29 Verificar que los cortapicos se encuentran instalados en la mesa móvil se encuentren conectados en serie.
	
	

	3.30 Alimentar los cortapicos con 110VAC y encenderlos 
	
	

	3.31 Encender la fuente de voltaje de 28VDC y verificar que los conversores RS232-422, el Switch y el ventilador de la fuente de 28VDC se encuentren encendidos, que el sistema EAS se encuentre energizado correctamente escuchando el sonido de los ventiladores internos del sistema EAS.
	
	

	3.32 Prender la estación GMT halando el botón ON/OFF de la GMT hacia adelante y luego girarlo a la  izquierda.
	
	

	3.33 En el UAV-GAVILÁN Verificar que las conexiones del sistema de comunicaciones se encuentre correctamente conectados según los diagramas de conexión de la memoria técnica realizada del sistema de comunicaciones prototipo UAV gavilán. 
	
	

	3.34 En el UAV GAVILÁN verificar que el sistema de energía se encuentre entregando los voltajes requeridos para el sistema de comunicaciones como son 28VDC (estación AMT, C-RIO) y 12VDC (Sensores para la instrumentación y GPS). 
	
	

	3.35 En el UAV GAVILÁN presionar el botón de Data link y verificar que los LEDS indicadores del C-RIO se enciendan.
	
	

	3.36 Proceder a enfriar el AMT y el AP con un ventilador para evitar el sobrecalentamiento de los equipos. 
	
	

	3.37 En la estación de mando y control terrena EMCT verificar que se encuentre conectados todos los equipos según los diagramas de conexión de la memoria técnica realizada del data link.
	
	

	3.38 En el servidor de comunicaciones ubicado en la estación EMCT abrir un navegador  web y poner en la pestaña la dirección IP 192.168.0.215
	
	

	3.39 El navegador web pedirá un nombre de usuario y contraseña  y se debe ingresar la siguiente.

User: Administrator  Password: 1Cid1Fae
	
	

	3.40 En el navegador web se mostrara toda la configuración del sistema EnerLinks y el estado que se encuentra.
	
	

	3.41 Luego de verificar que todo el sistema de comunicaciones EnerLinks se encuentre funcionando correctamente proceder a guardar los componentes del sistema cumpliendo con los siguientes pasos:
	
	

	3.42 Apagar los equipos de comunicaciones del UAV-GAVILÁN halando el botón de Data link.
	
	

	3.43 Retirar el ventilador de la AMT y el AP ubicados en el UAV-GAVILAN.
	
	

	3.44 Apagar la GMT halando el botón de ON/OFF hacia adelante y luego girarlo a la derecha
	
	

	3.45 Apagar la fuente de 28VDC la misma apagara la el sistema EAS y la estación GMT.
	
	

	3.46 Apagar los cortapicos ubicados en la mesa móvil. 
	
	

	3.47 Bajar el trípode que sostiene el sistema EAS y proceder a desconectar  los cables de RF, control y energía que se conectan a la estructura del sistema EAS.
	
	

	3.48 Acercar la caja de almacenamiento del sistema EAS al trípode y proceder a abrirla.
	
	

	3.49 Abrir la tapa de protección de equipos del sistema EAS y sacar el dipolo de la antena parabólica aflojando los tornillos de sujeción del dipolo, y guardar dentro de la caja de transporte y protección del sistema EAS
	
	

	3.50 Cerrar la tapa de protección de equipos del sistema EAS y ajustar el tornillo de sujeción
	
	

	3.51 Aflojar los tornillos de la base que sostienen la antena omnidireccional. Y girara la base con la antena hacia abajo.
	
	

	3.52 Asegurar la base de la antena omnidireccional contra la estructura del sistema EAS ajustando los tornillos propios de la base.
	
	

	3.53 Retirar del trípode la estructura del sistema EAS y colocar cuidadosamente dentro de la caja de transporte y protección del sistema EAS ingresando primero la antena parabólica y luego la base.
	
	

	3.54 Cerrar la caja de transporte y protección del sistema EAS y asegurarla con los sujetadores.
	
	

	3.55 Desconectar el cortapicos del rollo de cable de 110VAC.
	
	

	3.56 Desconectar las borneras de 5 posiciones de los conversores RS232-422, además del conector BNC macho insertado en el canal V1/Y  de video de la GMT, y finalmente desconectar  los conectores RJ45 del Switch Magnum S14P.
	
	

	3.57 Sujetar los extremos del cable que contienen las borneras, el conector RJ45 y el conector BNC con los sujetadores de cable ubicado en el extremo del rollo de cable de datos. 
	
	

	3.58 En la EMCT desconectar la el cable del rollo de 110VAC, y desconectar los conectores militares de 10 posiciones y el conector BNC colocados en la caja de distribución de datos.
	
	

	3.59 En la mesa móvil enrollar el cable de alimentación de 110VAC, y los cables del rollo de cables de datos. 
	
	

	3.60 Desconectar los conectores de RF, video, energía, control del sistema EAS, y conector de comunicaciones de la estación GMT.
	
	

	3.61 Enrollar los cables de RF, control y energía del sistema EAS sobre la mesa móvil. 
	
	

	3.62 Retirar la GMT de la mesa móvil y guardarla.  
	
	

	15. ELABORADO: 

FIRMA

        NOMBRE: ING. BENJAMÍN ARAUJO
        CARGO: COMUNICACIONES
        FECHA:  2014-01-14
	16.   APROBADO:

FIRMA:

        NOMBRE: MAYO. ING. MIGUEL JATIVA

        CARGO: JEFE DEL DPTO. ING. ELECTRÓNICA

        FECHA: 2007-02-01
	17. VISTO BUENO 

   FIRMA:
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 GERENTE CID-FAE
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	ORDEN DE INGENIERÍA: ARMADO DE LA ESTACIÓN TERRENA GMT.

	GRÁFICO N: 01

	SECCIÓN: LABORATORIO DE COMUNICACIONES
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Figura Nª 1: Caja de almacenamiento del sistema de antena de tierra EAS
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Figura Nª 2: Elementos que contiene la caja de almacenamiento del sistema de antena de tierra EAS
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Figura Nª 3: Conexión de los cables de RF, control y energia del Sistema de antena de tierra EAS.



	Figura Nª 4: Sistema de antena de tierra EAS vista tracera.
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Figura Nª 5: Sistema de antena de tierra EAS vista lateral.
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Figura Nª 6: Mesa móvil del sistema de comunicaciones EnerLinks, vista frontal.


	Figura Nª 7: Mesa móvil del sistema de comunicaciones EnerLinks, vista trasera.



	[image: image6.png]@\H'l'g_m_u—‘%i

HAsusar -
AaBbCcl AaBbCd AaBb( 4aBhCdl % Reemplazar

~ | Cambiar
*| estiios - | % Seteccionar +

T ambce

- Enfasis

Times NewRom ~ 12~ A o™

Subtitulo Tetoenn..  Titulo  TTtulol

Pegar N & 8- adex x

F Copiarformato

Portapapeles Fuente pariafo Estilos Edicion

e m v BlEE

o] R S % RO W R S R N SN SRR AR SR R WS (S T R SRR

CENTRO DE INVESTIGACION Y DESARROLLO

» | c[Eh

ORDEN DE INGENIERIA: ARMADO DE LA CAMARA TU-STAMP EN EL UAV-GAVILAN.

GRAFICON: 01
SECCION: DISTRIBUCION DE COMPONENTES

Caja de distribucién de datos empotrada en la parte delantera inferior de la EMCT

369 | paiabros: 97 | G Espafiolatob. nter





Figura Nª 8: Caja de distribución de datos empotrada en la parte delantera inferior de la EMCT.
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Figura Nª 9: rollo de cables de datos sistema EnerLinks.
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Figura Nª 10: Conexión de los conversores RS232-422 y el Switch Magnum de 4 puertos.



	Figura Nª 11: Conexión de los cables de RF, control, energía, video, y datos de la estación GMT.

	

	Componentes 

PART NUMBER

DESCRIPCIÓN

CANTIDAD

MS3124F10-6P

PLUG

01 EA

NAS43001-25FC

SPACER

04 EA

MS35206-132

SCREW

04 EA

SIGNAL WARNING

TARJETA ELECTRÓNICA

01 EA

PLACA AV-003

PLACA DE IDENTIFICACION

01 EA
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